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Fig. 1 - Sistema Robogat: la
locomozione & del tipo ad aderenza
tramite treni di ruote motrici su
monorotaie in acciaio, e su di esse sono
installate, ad una ventina di metri l'una
dall'altra, speciali prese di acqua
antincendio cui si allacciano i robot in
fase di intervento

Fig. 2 - Prototipo del robot in azione nel
modello presentato alla stampa
internazionale

Fig. 3 - Schema della centrale di
controllo all'esterno della galleria

Fig. 4 - Schema assonometrico
dell'impianto in galleria
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